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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Oryginalna deklaracja zgodnosci WE/UE

TIP-TOPOL Sp. z 0.0.
Ul. Kostrzynska 33
62-010 Pobiedziska

Oswiadcza, ze produkt:
Urzadzenie do geometrii 3D pojazddéw osobowych i dostawczych XV350 / XV450 / XV550X

jest zgodny z wymaganiami zasadniczymi dyrektywy:
2014/30/WE Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC

Niniejsza deklaracja jest podstawa do oznakowania produktu znakiem CE.

Deklaracja ta odnosni sie wytacznie do maszyn w stanie w jakim zostaly wprowadzone do obrotu i
nie obejmuje czesci sktadowych dodanych przez uzytkownika koncowego lub przeprowadzonych
przez niego pozniejszych dziatan.

Dokumentacja techniczna jest dostepna w siedzibie firmy TIP-TOPOL Spoétka z o.0. 62-010
Pobiedziska; ul. Kostrzynska 33 u osoby odpowiedzialnej za dokumentacje techniczng — Jacek Bilski.

Pobiedziska,

Jacek Bilski
Kierownic ds. rozwoju produktu
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

. TRANSPORTOWY DOZOR TECHNICZNY
Tm ul. Putawska 125, 02-707 Warszawa

CERTYUF LI K AT

CERTILELECATE
Nr /No 43 165 2021

wydany dla fissued for
TIP-TOPOL SP. 2.0.0.

ul. Kostrzyniska 33

62-010 Pobiedziska

Transportowy Dozér Techniczny potwierdza, Ze
Transportowy Dozdr Techniczny confirms that

Wyrob /Product Typ programu
przyrzad do Kontroli geometrii ustawienia kol | osi pojazdu o dopuszczaine] it
masie catkowite] do 3,5 tony, typ INVENTO XV550X z dwoma kamerami oraz IcS Eiheme
glowicaml pasywnymi przypisanymi do kazdego z ké! pojazdu, 43180 5

wyprodukowany przez / manufactured by
YANTAI HAIDE SCIENCE AND TECHNOLOGY CO.,, LTD.
No.14 Wuxi Road,Development District ,Yantai City,Shandong Province, 264002 China

spelnia wymagania / fulfillls the requirements of
Programu certyfikacji: PRCw-00_2

i rozporzadzenia Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 10 lutego 2006 r. w sprawie szczegotowych wymagan
w stosunku do stacji przeprowadzajacych badania techniczne pojazdéw (Dz.U. 2006 r. nr 40 poz. 275 - w
czescl dotyczace] Zal. 3 pkt 4).

Certyfikacja wazna od:

Valid from: 2021-03-15
Certyfikacja wazna do:

Valid to: 2026-03-14
Data wydania certyfikatu:

Date of issue: 2021-03-15

Kierownik
Wydziadu Certyfikacji
i Oceny Zgodnosci,

Aida (
Gnvéo?z ryj&
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Lista kompletnosci urzadzenia do geometrii
Invento XV550X

Element TAK / NIE

Kolumna gtowna

Belka poprzeczna z kamerami

Szafka — zawieszana na kolumnie gtéwnej

Monitor gtowny

Monitor dolny

Komputer PC Dell + klawiatura + myszka

Drukarka kolorowa

Uchwyty do kot (4 sztuki)

Targety / odblaski (4 sztuki = 2 duze + 2 mate)

Obrotnice aluminiowe wys. 50 mm z gumowymi

wktadkami (2 sztuki)

Blokada hamulca

Blokada kierownicy

Gumowe podktadki, blokady

Kabel zasilajacy + uziemienie
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Dane techniczne:

System geometrii 3D
Liczba kamer 2
Zakres zbieznosci + 20°
Zakres poch. kofa + 10°
Zakres kata wyprz. sworznia + 20°
Zasilanie 230V, 50Hz
Uchwyty gtowic 13 - 26"

Wymagania srodowiska pracy dla urzadzenia
e Nie uzywac urzadzenia w zapylonych pomieszczeniach. Utrzymywac obszar

roboczy i urzadzenie w czystosci.

e Nie przechowywad i nie uzywac urzadzenia w miejscach o duzym zapyleniu.

e Nie uzywac urzadzenia w miejscach, gdzie wystepuja duze drgania.

e Unikac silnego oswietlenia stonecznego oraz sztucznego (zarowki, reflektory).

e Stosowac zasilanie 230 V AC. Uzytkownicy powinni stosowac¢ zasilanie pradem AC,
utrzymywac stabilne napiecie i solidne uziemienie.

Wymagana przestrzen robocza dla urzadzenia

Minimalna przestrzen strefy roboczej urzadzenia wynosi 6800 mm * 4000 mm * 3000 mm,
jak przedstawiono na ponizszym rysunku.

N L3

L1

L2

/) L4
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

L=20-24m,L1=12,L3=14

Rys. 2-1

(Uwaga: Na rysunku jako przyktad przedstawiono podnosnik nozycowy.)

Potozenie kamery na kolumnie wzgledem platformy podnosnika

W celu zapewnienia lepszego pola widzenia kamery konieczne jest odpowiednie
umiejscowienie obiektywu kamery wzgledem platformy podnosnika oraz kolumny
wzgledem platformy. Odlegtos¢ miedzy kamerg a srodkiem obrotnicy podnosnika
powinna sie miesci¢ w zakresie 2,00-2,40 m, a odlegto$s¢ miedzy powierzchniag
platformy do kontroli geometrii a srodkiem kamery w zakresie 0,8-1 m (wymiar L4 z

rysunku powyzej).

Zakresy i doktadnosci

Wielkosci mierzone — o$ przednia Zakres pomiaru Doktadnos$¢ pomiaru Uwagi
Zbieznos¢ catkowita -3°do +3° 12
Zbieznos¢ potdéwkowa -1°30' do +1°30' +1
Maksymalny kat skretu kot -50° do +50° +30'
Kat pochylenie kota -10° do +10° $2'
Kat pochylenia sworznia zwrotnicy -23° do +23° +6'
Kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy -20° do +20° +6'
Nieréownolegtos¢ osi -70 do +70mm +2mm

Wielkosci mierzone — o$ tylna Zakres pomiaru Doktadnos$¢ pomiaru Uwagi

Zbieznos¢ catkowita -3°do +3° 12
Zbieznos¢ potdbwkowa -1°30' do +1°30' 1
Kat pochylenia kota -10° do +10° $2'
Nierownolegtos$¢ osi -99 mm do 9 mm +2mm
Sladowos¢ kot -70 do +70mm +2mm
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Rysunek elementéw mechanicznych

S elektrycznie sterowanej kolumny

podatawa ina

2-  kolumna

3- cujnikzbEzeniowy

4-  element przesuwny

5- blokczujnia

6- biokprzenoszacy

7-  penel sterowesnia

8- skrzynka sterownicza

9- elementbelic

10- obcigznik

11- stalowalina

12- phtainstalacyjne sinda

13- koo napedzajace

14- ze:pdf utrzymenia osi sinde

15- gldwny element dekoracyjny

16- & y el deki 3

17~ silnik krokowy

18- uszczela sinda

19- kolo prowedzace

20- oi podparca koks p: RcegH

21- pod inatalecyjne kods p d

22- wewnegtrzne nierdzewns frube z tbem
szeicickatnym M4

23 - nierdzewns frube z tbem kuistym M6

24- wewngtrzns nierdzewna Srube z lbem
szeicickatnym M6

25- Zrube rozpiersjsca M5

26- Zrube méoteczkowa M6

27 - nierdzewne Srube z tbem kuliztym M4

28- whykczujnia zbizeniowego

29- nierdzewne Srube z tbem kuliztym M4

30- nierdzewns nakretha koipekowa MS

31- nierdzewna irubs M3

32- Zrube misdziane z ibem szeicokatnym M3

33- zewnetrzna irube z fbem szeicolatnym MS

34- nakretis wieficows M6

jne

7
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

A Uwaga:

1. Komputer PC dostarczony wraz z urzadzeniem stuzy wytgcznie do obstugi programu do
geometrii. Nie wolno go uzywa¢ do innych celéw, aby zapobiec nieprawidtowemu
dziataniu, co moze doprowadzi¢ do awarii systemu lub przypadkowego usuniecia systemu
kontroli geometrii.

2. Domyslng sciezka instalacji jest d:\S3D3. Nie przenosi¢ tego folderu w inne miejsce oraz
nie usuwac go, gdyz moze to spowodowac nieprawidtowe uruchamianie systemu.

Instrukcja uzytkowania oprogramowania
Aby uruchomi¢ program nalezy klikna¢ dwukrotnie ikonke i wyswietli¢ ponizszy ekran. Wersja
programu i wersja bazy danych sg przedstawione w lewym gérnym rogu ekranu. Po instalacji
oprogramowania lub aktualizacji danych mozna sprawdzi¢, czy wersja oprogramowania i
wersja bazy danych sg poprawne.
Wprowadzenie do przyciskow:

&3 \\/yjscie z programu
E Pomoc dotyczaca oprogramowania
g Ustawienia systemowe z wszystkimi funkcjami dodatkowymi

Odrzucenie danych z ostatniego pomiaru i rozpoczecie nowego pomiaru

S Rozpoczecie nowego pomiaru lub  kontynuowanie poprzedniego pomiaru po
uruchomieniu oprogramowania.

Wersja programt:5.0 HD (20.12:1401) Wersja bazy danych:2015.4:18

INV=N70

3 D Wheel Alignment System c;;ﬁ

Ekran gtowny
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Funkcja pomiarowa

[
Klikna¢ przycisk na ekranie gtéwnym, aby uruchomi¢ nowy pomiar na kolejnym ekranie.
Wyjasnienie przyciskow:

@B Pole widzenia kamery w celu sprawdzenia, czy kamera dziata prawidtowo, a tarcza
znajduje sie w polu widzenia kamery.

Dodaj nowego klienta lub wybierz istniejagcego klienta.

Kontrola stanu pojazdu przed ustawianiem geometrii kot.

Wybor modelu pojazdu.

Przeprowadzenie kompensacji przez przetaczanie pojazdu.

CIE EEIR

Pomiar kata wyprzedzenia, pochylenia sworznia zwrotnicy oraz maksymalnego kata
skretu.

Ekran wyswietlania wynikow dla pomiaru oraz regulacji przedniej i tylnej osi.
“‘

Rozszerzone funkcje do wykonania bardziej zaawansowanych pomiaréw oraz regulacji.

:' Uwaga: Wszystkie funkcje mozna pominac i przejs¢ bezposrednio do wybranego
obszaru dziatania.

Dodaj klienta

Typ poji:

Porada dotyczaca naprawy:

A ? o B R = 4

Fd Fi F8 Fi2 F2 F§ ESC ENTER

Dodawanie klienta
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Funkcja dodawania klienta
Wyszukiwanie i dodawanie danych klienta
Szczegotowe dziatanie

p
Dodawanie klienta: Wprowadzi¢ informacje o kliencie i kliknag¢ , aby zapisa¢ dane klienta
i przejs¢ do kolejnego ekranu kontroli stanu pojazdu.

®
Uwaga: Przycisk BElES ma funkcje zapisywania informacji. Klikng¢ BElES, aby zapisad

<
dane. Kliknac¢ lub inne przyciski, jesli nie ma potrzeby zapisania danych.
H

C‘Q Wyszukiwanie klienta: Klikng¢ przycisk wyszukiwania klienta, aby wyswietli¢ ponizszy
ekran ze wszystkimi klientami, dla ktérych wykonywana byta kontrola geometrii kot

L 4
Wybraé zadanego klienta i klikngé . Jesliw historycznych danych klienta znajduje sie wiele
informacji, mozna uzy¢ funkgji wyszukiwania. Wprowadzi¢ znane dane klienta, takie jak nazwa,

-
adres lub numer telefonu, kliknag¢ u a znalezione informacje beda przedstawione na liscie

=

po lewej stronie. Wybrac historyczne dane klienta do wydrukowania i klikna¢

Dane historyczne

m Klient Adres Telefon | Vv ] Producent t Model | Numer rej.

0l AL w i

A ?2 05 B R = «@

Historyczne dane klienta

Funkcja kontroli stanu pojazdu

Kontrola i zapisanie stanu pojazdu.
Szczegotowe dziatanie

Klikna¢ na ekranie dodawania klienta lub , aby przejs¢ bezposrednio do
ponizszego ekranu:
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Sprawdzenie stanu pojazdu

e

Lewe przednie kolo Prawe przeduie kolo Lewe tylne kolo Prawe tylne kolo

it Bar Bar Bar Bar
Wewnatrz
P mm mm mm mm
biciika 3
Srodek mm mm mm mm
Zewnatrz mm mm mm mm
Wywatenie Pravidiowe E Prasiidiowe n Prasidiowe E Praidiowe ﬁ
Stan bieinika Normaloe ziycie Nommaloe zuiycic Normalne zuiycic Norumalae ziycic
Normalne Zewn. miycie Wewn. miycie  $r. miycie Zabkowanie Dute miycie Pekniete Iub Tane zurycie
miycie pecherz

'S

ENTER

Kontrola stanu pojazdu - kontrola opon

Ekran ten przedstawia funkcje kontroli opon podczas fazy kontroli stanu pojazdu.
Wprowadzi¢ szczegotowe informacje zgodnie z okreslonym stanem pojazdu.

Klikng¢ =“®*==  aby przejs¢ do kontroli stanu pojazdu przed wykonaniem pomiaru geometrii
ustawienia kot, jak przedstawiono na ponizszym ekranie:

Sprawdzenie stanu pojazdu

Lt S VAR YA AR vV X & X
2. Wahacze .\/ 3{ o x i v ‘}‘( ::“ x
N (alx vV X H| X
PEr—————— V4 ' 3( 3.‘\ x e V4 '}{ f‘:z“ p 4
R ARV - IV VP R
6 Lotyska kol I W - ¥ X b v | X | H | X
e 7 |3 [ | g e VI X & %
W Pravidove 3¢ Naprava & Womiana ¥ Niepravidow

'S

ESC ENTER

Kontrola stanu pojazdu - przed kontrola dot. geometrii két

Wybrac¢ szczegotowe informacje zgodnie z okreslonym stanem pojazdu.

Klikng¢ .

ponizszym ekranie:

, aby przejs¢ do dodatkowej kontroli stanu pojazdu, jak przedstawiono na
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Sprawdzenie stanu pojazdu

v X |H (X | vV X | & X
VAP AEAE A v X
VX [6H [ % (. /| X
\” 5!: é:s ’( 14. Poziom plynu hamulcowego \’, j&(
VX o[xEEre VX
", 3<: é:s ": 16. Tarcze hamulcowe \’, 3!:
VX[ &% VaE:
«7% & x 18. Phyn do spryskiwaczy J %
XS x = /X
VX & [ x [ VX

np

ENTER

Kontrola stanu pojazdu - kontrola dodatkowa

Wybraé szczegdtowe informacje zgodnie z okreslonym stanem pojazdu.

I 2

Wszystkie kontrole stanu pojazdu mozna pomina¢. Klikng¢ BEES, aby zapisa¢ dotychczas
wykonane kontrole i przejs¢ do kolejnego kroku
Funkcja wyboru modelu pojazdu

Wybor modelu pojazdu do kontroli geometrii kot
Szczegotowe dziatanie

Klikng¢ BERES na ekranie kontroli stanu pojazdu lub | aby przejs¢ bezposrednio do
ponizszego ekranu:

Wybor modelu

GIULIETTA ARON 7 [ 2010
GIULIETTA § | 2010
GIULIETTA ALFARON 7 | 2010
GIVLIETTA [ 2000
GIULIETTA | aLFarOMEOD . | 2010
GIULIETTA | ALFaroMEQ | 2010
GIULIETTA | ALEAROMEO 7 [ 2010
GIULIETTA | ALFAROMED . | 2010
GIULIETTA ALFAROMEO 7 2010
GIULIETTA | ALEAROMEO ’ [ 2010
GIULIETTA | ALFaroMEO 7 | 2010
GIULIETTA | ALFAROMEO | 200
GIULIETTA | ALEarOMEO 1 [ 2000
GIULIETTA | ALFAROMEO | 2010
GIULIETTA | ALraROMEO 2. [ 2010
GIULIETTA | ALEAROMEO | 2010
GIULIETTA 4 ) [ 2010
N -

Lanin

mp

ENTER

Po lewej stronie znajduje sie lista marek pojazdéw. Wyszukiwaé zgodnie z kolejnoscig marek
lub klikng¢ dla utatwienia pierwsza litere marki np. A, B, C, D... po lewej stronie.

Strona 13 z 46



Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

i Model pojazdu podany przez producenta: Model pojazdu podany przez producenta
nie moze by¢ usuwany lub modyfikowany.

Ty Niestandardowy model pojazdu: Klikna¢ przycisk, aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:

Wybor modelu

+ - !/ VIN:

Wibor roka | | Model Producent Rok rozpe | Rok zakor | Podworie | Silnik

|

Wybér modelu pojazdu - niestandardowy model pojazdu

Klikngc na tym ekranie, aby samodzielnie doda¢ model pojazdu, a nastepnie
wyswietlony zostanie nastepujacy ekran:

Zmodyfikuj pojazd uzytkownika

1D:
Lewa strona Prawa strona
Marka: | ACURA ﬁ
Tol - STD Tol + Tol - STD Tol +
Model:
Zbieinosc kol
Producent:
Pochylenie kola
WSz Rok: -
Przedni — — — — — —
a o Nadwozie
PSZ
- - - - - - Poj.
Kat sumaryczny
Felga:
Roznica katow
- - - Obciazenie:
Tylna | Zbiezmosé kot
o - - = - - = Zhiornik paliwa:
Pochylenie kola
- - - - - - Podwozie:
Wewnatrz _ _ - - o = Silnik:
Max kat skretu kot
e | ] ] ] ]l
A ? O @ R = @«
F4 F1 F9 F12 F2 F6 ESC ENTER

Wyboér modelu pojazdu - edycja niestandardowego modelu pojazdu
Wprowadzi¢ informacje oraz dane standardowe dla modelu pojazdu. Znak ° mozna zastapic¢

pustym miejscem. Nastepnie klikng¢ B2 w celu zapisania.
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Wybra¢ model pojazdu do usuniecia na liscie po prawej stronie, kliknagé w celu jego

L 4
usuniecia, jak przedstawiono na ponizszym ekranie, nastepnie klikngé , aby zapisac.

Skasuj pojazd uzytkownika

m: 1
Lewa strona Prawa strona

Marka: | ACURA. [~

Tol - STD Tol + Tol - STD Tol +
Model:  wif

Producent:

Rok: -

Nadwozie

= Poj.:

Felga:

- - - § § Obciazenie:

Tylna | Zbiezmosé kol
o5 - - - Zbiornik paliwa:

- - - Podwozie:

‘Wewnatrz Sl
Max kat skretu ket

Zewna @ Nacisnij "Dalej" aby wykasowac pojazd uzytkownika

« »

ESC ENTER

Wyboér modelu pojazdu - usuwanie niestandardowego modelu pojazdu

: Uwaga:

Funkcja wyszukiwania po numerze VIN nie obstuguje dodanych niestandardowych
pojazdow.

LN Uprzednio wybrany model pojazdu: Wszystkie modele pojazdow obstugiwane
wczesniej przez klienta znajduja sie na tej liscie.
Na gtéwnym ekranie wyboru modelu pojazdu klikna¢ tytut na liscie po prawej stronie, wowczas

Modelo v
ROCASTA
pojawi sie nastepujacy symbol trojkata S, Klikng¢ symbol trojkata,

aby ustali¢ kolejnosc rosnaca lub malejaca.
Wyszukiwanie modelu pojazdu: W gdérnym lewym rogu wprowadzi¢ model pojazdu do

-
wyszukania. Kliknag¢ u aby wyszukac.
Wyszukiwanie modelu pojazdu po numerze VIN: Wprowadzi¢ 17-znakowy numer VIN pojazdu

lub uzy¢ skanera numeréw VIN i kliknag¢ , aby odnalez¢ odpowiadajgcy mu pojazd.

W przypadku, gdy pojazd ma jednowymiarowy kod zamiast kodu VIN, nalezy wydrukowac

odpowiadajacy mu kod i naklei¢ go na pojazd w celu bezposredniego wyszukiwania modelu
m

pojazdu poprzez zeskanowanie kodu. Po wprowadzeniu numeru VIN klikng¢ w celu

wydrukowania danych.
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Uwaga: wyszukiwanie po numerze VIN nie obejmuje rynku europejskiego.

Dane standardowe: Klikngc Q , aby wiaczy¢ nastepujacy ekran danych standardowych:

Standardowe dane e
ALFAROMEQ GIULIETTA
Jednostia hietnosc| Stopnc E Dane przednich opon: Worowads dane: 245/40 R18 -
Miara k.-,m:l 60 E Dane tylnych opon: + KU
(=%
Lewa stron: Prava strona
- &
Tol - STD Tol + Tol - STD Tol + 2
Zotocasl 00! 004 0°08' 000 0004 0°08; f:I:
Pochylenie kola o
0°51 0°31 o011’ -0°51 0031 0oL \@
_|WSszZ
Przedni 418 4o38' 458 418 438 458
aos -E
PSZ
Kat sumaryczny ““}‘
Rodnica Katow 1554mm
Tylna |Ebietmose kol
o 0°09' 013" 017 009" 013 017
[Packyiemae) 2634mm
1040 1020 1°00 1°40 1020 1°00!
wevnlqirx _ _ _ . _ _
Max kat skrtu kst —
Zewnqm - - - - - -
A [ 2 «
A ? 9 B R =
F4 F1 Fo F12 F2 F6 ESC ENTER

Dane standardowe

Dane standardowe dla poszczegdlnych modeli pojazdéw sa oparte na jednostce kata — 60
minut. Jesli konieczne jest przekonwertowanie jednostki na mm, nalezy wprowadzi¢ rozmiar
felgi przedniej i tylnej osi, aby uzyskac prawidtowe dane. Dla jednostki kata 60 wyswietlane jest
0°45'. Po przestawieniu jednostki na 100 wyswietlane jest 0°75'.

Funkcja pomiaru kompensacji przez przetaczanie pojazdu

Przez przetaczanie pojazdu do przodu i do tytu uzyskujemy wyniki pomiarowe dotyczace

pojazdu.
Szczegotowe dziatanie

Klikng¢ BEES na ekranie wyboru modelu pojazdu lub , aby przejs¢ bezposrednio do

ponizszego ekranu:
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Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

KOWALSKI JAN g
ALFAROMEQ GIULIETTA -

Przygotowanie do przetoczenia

4 2 % B R =

°
F4 F1 F12 F2 F6 ESC ENTER

Pomiar kompensacji przez przetaczanie pojazdu

[
$= : Pomiar czterech kot
Krok pierwszy:

Obejrze¢ animacje w celu przygotowania pojazdu do przetaczania, upewnic sie, ze obrotnica
jest zablokowana, umiesci¢ wktadke gumowa do obrotnicy, zatrzymac pojazd w okreslonym
miejscu, usuna¢ przyrzad do blokowania pedatu hamulca, zablokowac kierownice. Upewnic sie,

g
Ze pojazd stoi stabilnie i jest unieruchomiony. Nastepnie kliknac , aby uruchomié pomiar.

KOWALSKI JAN g
ALFAROMEQ GIULIETTA "

Pomiar 4 kot

Pomiar kompensacji przez przetaczanie czterech koét pojazdu_1

Krok drugi:

Postepujac zgodnie z podpowiedziami strzatek, najpierw przetaczaé pojazd do tytu, az strzatka
zmieni kolor na zielony (jak przedstawiono na rysunku ponizej) i poczekac¢ na zmiane kierunku
strzatki. Gdy kierunek strzatki ulegnie zmianie, zgodnie z podpowiedziami przetacza¢ pojazd
we wskazang strone, az do zmiany koloru strzatki na zielony a nastepnie utrzymaé pojazd w
pozycji nieruchomej i poczekac na zakonczenie pomiaru.
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KOWALSKI JAN 5
ALFAROMEQ GIULIETTA

Pomiar 4 kot

KOWALSKI JAN g

Pomiar 4 kot {:
ALFA ROMEO GIULIETTA

Pomiar kompensacji przez przetaczanie czterech két pojazdu_3

Uwaga: Podczas procesu pomiarowego moga wystapi¢ nastepujgce sytuacje (Pomiar
kompensacji przez przetaczanie czterech kot_4):

1. Koto jest analizowane;

2. Drgania wystepujace podczas przetaczania pojazdu;

3. Pojazd jest przetaczany;

4. Pojazd przetoczony zbyt daleko i wymaga przetoczenia z powrotem;

5. Zatrzymac pojazd i czekac.
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Pomiar kompensacji przez przetaczanie czterech kot pojazdu_4

Krok trzeci:
Jesli wystepuje nieprawidtowe drganie kota podczas pomiaru przejs¢ do ekranu Pomiar
kompensacji przez przetaczanie czterech kot pojazdu. Koto, ktérego dotyczy drganie jest

oznaczone z6ttym trojkatem. Klikngé , aby powroci¢ do ekranu Pomiar kompensacji przez

przetaczanie czterech kot pojazdu_1 w celu dokonania ponownego pomiaru. Klikng¢ ,
aby zignorowac ostrzezenie i rozpocza¢ pomiar kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy.

@ Uwaga: Jesli wystepuje nadmierne drganie, sprawdzi¢ zacisk tarczy (odblasku) danego
kota pod katem poluzowania. Wyregulowac i zmierzy¢ ponownie. Po bezposrednim powrocie
do kroku pierwszego moze wystapic¢ duze odchylenie w danych pomiarowych.

Po podniesieniu pojazdu obréci¢ odpowiednio cztery kota, aby dokonac¢ pomiaru. Opusci¢

: Pomiar pojedynczego kota

pojazd i odczyta¢ dane z wynikow pomiaru.

Krok pierwszy:

Aby uruchomi¢ ekran pomiaru pojedynczego kota nalezy klikng¢ przycisk [Pomiar
pojedynczego kota] podczas wyswietlania ekranu przygotowan do pomiaru kompensacji.
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KOWALSKI JAN g
ALFAROMEQ GIULIETTA "
- ™

Przygotowanie do pomiaru jednego kota

tala

“%‘

® ?2 & B R = « B

[
F4 F1 F12 F. F6 ESC ENTER

Pomiar pojedynczego kota_1
Krok drugi:

p
Podnies¢ pojazd zgodnie z instrukcjami i klikngc , aby wiaczy¢ ekran wyboru kota
pomiarowego.

KOWALSKIJAN g

Pomiar 1 kota

ALFAROMEO GIULIETTA "

81 | A B
e T U

A ?2 o B R «

F4 F12 F2 Fé ESC ENTER

Pomiar pojedynczego kota_2

Krok trzeci:

Obroci¢ odpowiednie kota i ustawi¢ powierzchnie tarcz w kierunku kamery i prostopadle do
podtoza. W prawym gdérnym rogu ekranu przedstawionego na powyzszym rysunku wybraé
koto do wykonania pomiaru, a nastepnie uruchomi¢ ekran pomiaru pojedynczego kota.
Zgodnie z instrukcjami na ekranie najpierw obréci¢ koto do tytu, a nastepnie do przodu, az do
zakonczenia pomiaru. Powrdci¢ do ekranu wyboru kota pomiarowego (Pomiar pojedynczego
kota_2).
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Krok czwarty:
Po zakonczeniu pomiaru czterech kot, kompensacja zostaje zakonczona.

@ Uwaga: Funkcji mozna uzy¢, gdy pomiar geometrii czterech kot przez przetaczanie
nie jest mozliwy do wykonania ze wzgledu na ograniczenia poditoza lub z innego
powodu. Jesli pomiar pojedynczego kota lub pomiar czterech két zostat zakonczony, ale
wynik z jednej tarczy odbiega od pozostatych, mozna dokona¢ pomiaru tego kota dzieki
funkcji pomiaru pojedynczego kota.

Ekran przygotowania do pomiaréw;

)

Pomiar oparty jest na dwoch tarczach przednich koét, a metoda pomiarowa jest podobna do

: Pomiar dwoch két - przednia o$

pomiaru czterech kot.

Pomiar kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy

Funkcja
Poprzez przekrecanie w prawo i w lewo mozna dokonaé pomiaru danych dotyczacych kata
wyprzedzenia sworznia zwrotnicy, roznicy katdw skretu két i maksymalnego kata skretu
kierownicy. Dane mozna odczytac z wynikdw pomiarowych.

Szczegdtowe dziatanie

Kliknac na ekranie pomiaru kompensacji przez przetaczanie pojazdu lub , aby

przejs¢ bezposrednio do ponizszego ekranu:

Krok pierwszy:

Upewnic¢ sie, ze obrotnica jest zablokowana, zatrzymal pojazd w okreslonej pozycji i
zablokowac tylne koto pojazdu, aby pozostat on nieruchomy i mozliwe byto przejscie do
ekranu pomiaru kata pochylenia sworznia zwrotnicy.

KOWALSKIJAN *
0 GlULI

Przygotowanie do pomiaru WSZ ALFAROMEQ GIULIETTA

«

ESC ENTER

Krok drugi:
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Zgodnie z animacjag wyswietlang na ekranie przygotowania pojazdu nalezy unieruchomic

||
pojazd, odblokowac obrotnice, zamontowac blokade pedatu hamulca oraz kliknac¢ , aby
rozpocza¢ pomiar, jak przedstawiono na rysunku. Numery na rysunku oznaczaja: @ punkt
docelowy dla aktualnie mierzonej pozycji @ suwak informujacy o aktualnej pozycji skretu @@
Pozycja pomiaru kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy S Pozycja pomiaru réznicy katow
skretu kot @ \Wskazanie do skretu w lewo ® Wskazanie do skretu w prawo © Odblask jest
zakryty 10 Warto$¢ kata skretu

Caster Measurement

ACURA CL WY

2 L0t : p
e e
Fa F1 F9 F12 ESC

Krok trzeci:

Pomiaru mozna dokona¢ w pieciu krokach. Jak przedstawiono na ekranie pomiaru kata
wyprzedzenia sworznia zwrotnicy, skreci¢ w lewo do @, unieruchomi¢ i poczekaé, az
odpowiedni obrazek zmieni kolor na zielony. Nastepnie skreci¢ w lewo do & i kontynuowa¢
skrecanie w lewo, az do petnego zakresu ruchu kierownicy, unieruchomic i poczeka¢, az
obrazek zmieni kolor na zielony.

Uwaga: przy pomiarze maksymalnego kata skretu kot nie wolno przestawac kreci¢ kierownica.
Nalezy sie zatrzyma¢ dopiero po osiggnieciu petnego skretu. Nastepnie skreci¢ w prawo do'@
®), unieruchomi¢ i poczeka¢. Kontynuowa¢ skrecanie w prawo, az do petnego zakresu ruchu
kierownicy, unieruchomic i poczeka¢, az rysunek zmieni kolor na zielony. Nastepnie ustawic¢
kota do jazdy na wprost, wskazany kat powinien pozosta¢ w zakresie + 0° 6'. Podczas
wykonywania pomiaru nie przechodzi¢ przed kamerami. Po zakonczeniu pomiaru odczekac az
zostanie automatycznie wyswietlony ekran wynikow pomiarow Jezeli wystapig drgania kot
nalezy wykona¢ ponownie pomiar.
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KOWALSKI JAN g
ALFAROMEO GIULIETTA '

Pomiar Wyprzedzenia Sworznia Zwrotnicy

Klikng¢ =238, aby powrdci¢ do ekranu Pomiar kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy_1 w

g
celu dokonania ponownego pomiaru. Klikngé , aby zignorowa¢ drgania.

@ Uwaga: Jak przedstawiono na rysunku na stronie 20 Pomiar kata wyprzedzenia
sworznia zwrotnicy_1, po pomiarze @ lub &, jednoczeénie wyéwietlone zostang strzatki
@@, Urzadzenie daje wybor czy chcemy dokonac wiekszego skretu két do pdl ®® czy
wracamy do srodka i konczymy pomiar. Jesli wystepuja nadmierne drgania, sprawdzi¢ zacisk
tarczy kalibracyjnej danego kota pod katem poluzowania. Wyregulowac i zmierzy¢ ponownie.
Po bezposrednim powrocie do kroku pierwszego moze wystapi¢ duze odchylenie w danych
pomiarowych.

Funkcja: Wyniki pomiarowe
Podglad wynikow wyswietlanych w czasie rzeczywistym — ekran regulagji.
Szczegdtowe dziatanie

Klikng¢ B2lES na ekranie pomiaru kata pochylenia sworznia zwrotnicy lub , aby przejs¢
bezposrednio do ponizszego ekranu:
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KOWALSKI JAN g
ALFAROMEQ GIULIETTA "

Geometria

Wyniki pomiarowe

Ea Dane standardowe: Wyswietla standardowe dane pojazdu.
ol

-

R Zapisz po regulacji: Zapisuje dane po regulacji.

=

Pomiar podniesionego pojazdu: Dokonuje pomiaru podniesionego pojazdu.

Zapisz przed regulacja: Zapisuje dane przed regulacja.

Drukuj: Drukuje dane pomiarowe.

Pomiar kata pochylenia sworznia zwrotnicy: Regulacja wyprzedzenia sworznia zwrotnicy
W czasie rzeczywistym;

Wszystkie uzyskane dane zwigzane z geometrig kot sa wyswietlane na ekranie wynikéw
pomiarowych. Umiesci¢ kursor myszy na piktogramie przy wynikach, aby wyswietli¢ nazwe kata

pomiarowego. Tto wynikédw ma rézne kolory. Zielony m oznacza wynik w normie,

czerwony m to wynik poza normg, a szary m oznacza wynik, ktory

nie ma odniesienia w danych wzorcowych (brak danych ze strony producenta).
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KOWALSKI JAN g
- L

Ty'na i IULIETTA

Pochylenie kolao_

N

Przednia os

X
0°08'
W‘\ D ez roguiaciaprasciol os zabiok arownice

Regulacja WSZ

Pomiar kata wyprzedzenia sworznia zwrotnicy
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i Raport testo eometrii 3D g "
@ ’ o Gi Raport testowy geometrii 30
Kiignt: KOWALSKI JAN Tel: Humer ziec.: 4
Kliert: KOWALSKI JAN Tel Numer ziec.: 4
Marka : ALFA ROMEO VIN Operalor:
Marka - wIN: Operalor -
todel : GIULIETTA Data : 1218/2020 €:16:51 PM KM: 0 Marka : AL74 ROMEC parstar
Modsl | GIULETTA Data: 1211202020 B:1&51 PN KM : 0
Typ pel. © Data I raj Numer rej: -
P Typ poj. - Data I rej - Numer e : -
Spossikacia ot | - fin
Kortrola zawieszenia
" oo
Zoiszaote xex was Lows pasdnis | Praws przsdnie | Lews 4ins ko | Praws tyne kelo
— e Bar Bar OBar osar
Frochylenis 4t o prom—
. P I vonsiz orm amm tmm Omm
i Wz 4\‘:2‘ memika Sradik Omm omm mm Gmm
e - ounai amm O temm Omm
Slan bicinika Mormaine | Nommaine | Mormaine | Nermaine
el seranpeiny Wywzanle Prawidlows | Prawidows | Prawidows | Prawidowe
[a—— Sperfikaria
[T —— - - _
= L} 4. Sacrznk kuivwe wahsczs — -
RO
[T . e o [T — - N
025 oue | o 6 Lozsha kil _ 3 Siaizar _
40120 rog | -vur 7 2 B
o aa y— _ 4 eadn -
B ‘ = - Rl Kantrola stanu auts
Wt anoazena w0t
D iper ety
kst nansia e spesytkacia ecyieana
e 1 Perednie by _ 11Tz pascipyiowy -
- e 2 Lamoy pzscmgking - 12 Pasom ol -
[—— Tbmm = | it |
iSsom | 7S
[P—— prr saga - _
o5t - | geasny -
W = - — 1 trmn
= ~ | tmm - -
Bl — -
4y - -
260w — 15. Osiona podvezia -
10, # i powietrza — PO KR Fagasann -
Adres.
Kentaht Talef Fax
Adres.
Wydruk raportu_geometria kot

Wydruk raportu_stan pojazdu

@ Raport testowy geometrii 30

Klient : KOWALSKI JAN Teal Numer zlec.: 4
Marka : ALFA ROMEO VIN Oparator
Model : GILLIETTA Data: 12182020 801851 PM KM : O

Typ pej. - Datal rej. © Numer re]. ;-

Przed regulacia

L - -
TUE" 1735
J [

. -n‘ss'- ‘__ :l'@!

Adres.

BaomtakL Telefi Fax:

Wydruk raportu_geometria kot

@ Uwaga Po wykonaniu pomiaru czterech két (kompensacja bicia kot) i kata wyprzedzenia
sworznia zwrotnicy aplikacja samoczynnie zapisze pomiary. Nie wolno uzywac tego przycisku
po regulacji. W przeciwnym razie dane pomiarowe sprzed regulacji zostang nadpisane. Aby
uruchomi¢ ekran wynikoéw pomiarowych, gdy kat skretu kierownicy przekracza +12’, konieczne
jest najpierw uruchomienie ekranu regulacji kierownicy. Po regulacji kierownicy zostanie
automatycznie uruchomiony ekran wynikoéw pomiarowych. Mozna tez klikng¢ [Enter], aby
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bezposrednio uruchomi¢ ekran wynikoéw pomiarowych bez regulacji.

Funkcje rozszerzone
=
Klikng¢ B=M=3 na ekranie wynikéw pomiarowych lub , aby przejs¢ bezposrednio do
ponizszego ekranu:

KOWALSKI JAN
ALFA ROMEOQ GIULIETTA

Dodatkowe funkcje

& &

= NUNLE

Funkcje dodatkowe / rozszerzone

Regulacja bez kota
Wykorzystuje specjalny adapter na obrecz, aby w czasie rzeczywistym wyswietlaé zmiany
katowe po demontazu kota i reqgulowac kat pochylenia kota.
Adapter na obrecz: Jest to rodzaj urzadzenia przytaczeniowego tarczy do zastosowania po
demontazu kota. Klikng¢ przycisk [Regulacja bez kota], aby uruchomic¢ ekran regulacji bez kota:

KOWALSKIJAN g

Regulacja ze zdjetym kotem ST

i
Regulacja po zdjeciu kota_1

Podnies¢ pojazd i zdemontowac koto zgodnie z podpowiedziami, zamontowa¢ adapter na
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Il
obrecz oraz zaciski, nastepnie kliknac¢ po zakonczeniu procedury, aby uruchomic ekran
regulacji tylnych kot (pomiar tylnych kot). Nastepnie klikng¢ BEES, aby uruchomic¢ ekran
regulacji przednich két (pomiar przednich két) i powréci¢ do ekranu 3-15 po zakonczeniu

obliczen. Mozna wykonac regulacje przednich lub tylnych két, w zaleznosci od stanu pojazdu.

Po zakonczeniu regulacji ponownie klikng¢ BElES, aby uruchomic ponizszy ekran:

Regulacja ze zdjetym kotem

ALFAROMEO GIULIETTA

Regulacja po demontazu kota_2

Przeprowadzi¢ czynnosci zgodnie z podpowiedziami.

Lo

Pomiar ustawienia két i osi pojazdu (wymiary pojazdu)

Umozliwia pomiar rozstawu két, rozstawu osi pojazdu itp.

Klikng¢ przycisk [Wymiary pojazdu], aby uruchomi¢ ekran wymiaréw pojazdu po pomiarze
kompensacji przez przetaczanie pojazdu, nastepnie zostang wyswietlone dane.

Strona 28 z 46



Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

KOWALSKIJAN g
ALFAROMEOQ GIULIETTA "~

Wymiary pojazdu

np

ENTER

'KOWALSKI JAN i
ALFAROMEQ GIULIETTA

Wymiary

4

p
Kliknac , aby powrdcic¢ do ekranu funkcji rozszerzonych i zapisac¢ dane lub klikng¢ M=,
aby powrdci¢ do ekranu funkgji rozszerzonych bez zapisywania.

¥

&)

Utrzymywac kierownice prosto zgodnie z biezgcym stanem pojazdu i klikng¢ przycisk

Regulacja kierownicy

[Regulacja kierownicy], aby wyswietli¢ ponizszy ekran:
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KOWALSKI JAN i

Regulacja kierownicy ALFAROMEO GIULIETTA "

Co10 9]
Coot 3

Regulacja kierownicy

Na ekranie wyswietlana jest wartos$¢ katowa kierownicy oraz wartosci zbieznosci przedniego
lewego i prawego kota. Wyregulowac wartos$¢ zbieznosci do prawidtowego zakresu zgodnie
ze wskazéwkami w komputerze. Proces zostaje zakonczony, gdy wartos¢ katowa kierownicy

jest rowna 0 (zero).

Regulacja ramy silnika

W przypadku pojazdéw z ta funkcja ruch wspornika silnika umozliwia regulacje odpowiednich
katow. Funkcja wskazuje kierunek ruchu wymaganego dla wspornika silnika i wyswietla wartos¢

pomiarowg pochylenia osi sworznia zwrotnicy.

Klikna¢ przycisk [Regulacja ramy silnika], aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:

WALSKI JAN 5
) GIULIETTA "

Regulacja ramy siintka

Regulacja ramy silnika_1

Strona 30 z 46



Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

L 4
Unieruchomi¢ pojazd, odblokowac obrotnice, klikac zgodnie z podpowiedziami,
a wyswietlony zostanie nastepujacy ekran:

KOWALSKI JAN g
ALFAROMEQ GIULIETTA

Regulacja ramy siinika

»

ENTER

Regulacja ramy silnika_2

Wyregulowa¢ kat pochylenia sworznia zwrotnicy, aby réznica miedzy katem pochylenia osi
sworznia zwrotnicy dla strony lewej i prawej byta bliska zera. Po zakonczeniu regulacji kliknaé

SMES, aby wyswietli¢ ponizszy ekran w celu opuszczenia pojazdu.

KOWALSKI JAN &
ALFAROMEQ GIULIETTA

Regulacja ramy silnika

@Opuéé pojazd i rozprez zawieszenie, nastepnie nacisniej Dalej; jesli nie nacisnij Powrét

p

ENTER

Regulacja ramy silnika_3

57 pomiar krzywej zbieznosci

Funkcja umozliwia pomiar statej wartosci zbieznosci pojazdow (takich jak VW Passat B5 czy
Audi A6), a mianowicie roznicy miedzy wartoscia zbieznosci po podniesieniu nadwozia o 60
mm oraz normalnej wartosci zbieznosci.
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Klikna¢ przycisk [Pomiar krzywej zbieznosci], aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:

KOWALSKI JAN
ALFAROMEOQ GIULIETTA -

Zmiana krzywej zbieznosci

Pomiar krzywej zbieznosci_1
Zgodnie ze wskazdédwkami uzy¢ narzedzi do modelu B5 w celu podniesienia nadwozia pojazdu

0 60 mm, a po zakonczeniu klikng¢ B3 aby uruchomi¢ kolejny ekran:

KOWALSKIJAN 5
AL FAROMEQ GIULIETTA "

Zmiana krzywej zbieznosct

Pierwotna zhieinose. 0007 0003 P~

Zbiemos¢ po uniesieniu 0°06' 0008 010"

Tolerancja 0°01" 0°01' -0°00°

Pomiar krzywej zbieznosci_2

np
Klikna¢ , aby opusci¢ pojazd zgodnie z podpowiedziami.
p—

5

W wybranych pojazdach, dla wygody regulacji zbieznosci, konieczne jest maksymalne

‘ Regulacja przy skreconych kotach

przekrecenie kierownicy w jedng ze stron. Funkcja ma na celu zablokowanie wartosci
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zbieznosci i skrecenie kierownicy do pozycji dogodnej do regulacji zbieznosci.
Klikng¢ przycisk [Regulacja przy skreconych kotach], aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:

KOWALSKIJAN o
ALFAROMEQ GIULIETTA

Regulacja przy skreconych kotach

Regulacja zbieznosci przy skreconych kotach_1

Utrzymywac kierownice prosto zgodnie z podpowiedziami, a po zakonczeniu klikng¢ EEES,
aby uruchomi¢ kolejny ekran:

KOWALSKI JAN
ALFAROMEOQ GIULIETTA "

Regulacja przy skreconych kofach

Regulacja zbieznosci przy skreconych kotach_2

np

Po ustawieniu kierownicy w pozycji dogodnej do regulacji zbieznosci klikng¢ BEkES:
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KOWALSKIJAN
ALFAROMEO GIULIETTA -

Regulacja przy skreconych kofach

Regulacja zbieznosci przy skreconych kotach_3

Przeprowadzi¢ regulacje na ekranie i klikng¢ EEliES po zakonczeniu regulagji.

np
Po zakonczeniu regulacji ustawic kierownice w pozycji Srodkowej i kliknaé , aby zakonczy¢
regulacje.

1 A
Pomiar pochylenia kota przy zerowej zbieznosci
Jesli zbieznos$¢ jest zerowa, wyswietlona zostaje warto$¢ pochylenia kota. Funkcja ta jest
dostepna dla pojazdéw o duzym kacie wyprzedzenia i pochylenia sworznia zwrotnicy.
Klikng¢ przycisk [Pomiar pochylenia kota przy zbieznosci zero], aby wyswietli¢ nastepujacy
ekran:

KOWALSKIJAN g

Pochylenie kota przy zbieznosci 0 &
ALFA ROMEO GIULIETTA

Pomiar pochylenia kota przy zerowej zbieznosci_1

Strona 34 z 46



Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

Pochylenie kota przy zbieznosci 0

KOWALSKI JAN

*

ALFA ROMEO GIULIETTA \

Pomiar pochylenia kota przy zerowej zbieznosci_2

Nastepnie wyregulowac drugie przednie koto do pozycji zerowej zbieznosci i zmierzy¢ kat

pochylenia kota.

-2

Promien toczenia

Funkcja umozliwia sprawdzenie zgodnosci rozmiaréw opon pojazdu. Po zakohczeniu procesu
kompensacji oraz pomiaru wyprzedzenia sworznia zwrotnicy mozna wyswietli¢ promien toczny
kazdego kota, aby sprawdzi¢ dopasowanie modeli opon lub problemy, takie jak nieréwne

ci$nienie w oponach lub powazne zuzycie opon.

Klikng¢ przycisk [Promien toczenia), aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:

KOWALSKI JAN

p

ENTER

iw

Promien toczenia

Promien toczenia 308mm

Obroty/Km

Promiei toczenia 31lmm

Obroty/Km 512
Promien toczenia
Obroty/Km 52
A ?2 o I R = gl
? &% @ B8
F4 F1 F9 F12 F2 F6 Gk

Promien toczenia

Promien zataczania kota

ALFAROMEQ GIULIETTA -

<

ESC

np

ENTER
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Celem funkgji jest doktadne zmierzenie wartosci przesuniecia promienia zataczania przednich
kot i wyswietlenie zmierzonej wartosci kata pochylenia osi sworznia zwrotnicy i kata pochylenia
kota. Promien zataczania kota jest odlegtoscia miedzy punktem przeciecia linii Srodkowej kota
i podtoza a punktem przeciecia przedtuzonej linii kata pochylenia sworznia zwrotnicy i podtoza
(jak przedstawiono na rysunku). Jesli punkt przeciecia przedtuzonej linii kata pochylenia
sworznia zwrotnicy z podtozem znajduje sie¢ po wewnetrznej stronie punktu przeciecia linii
srodkowej kota z podtozem, promien jest dodatni, w przeciwnym razie promien jest ujemny.

Klikna¢ przycisk [Promien zataczania kota], aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:

Promien zataczania

KOWALSKIJAN g
ALFAROMEO GIULIETTA '

Promien zataczania kota

oGfl=k
-o.i"o.

Wysokos¢ pojazdu

W celu doktadnego zmierzenia wysokosci nadwozia pojazdu, jesli wybrano pomiar przy uzyciu
specjalnej tarczy, wystarczy wskaza¢ miejsce pomiaru pojazdu. Funkcja: W przypadku
pojazdow z regulowang wysokoscia zawieszenia, regulacje mozna przeprowadzic w
odniesieniu  do wynikow pomiarowych. W przypadku pojazdow z zawieszeniami
pneumatycznymi, mozna wybra¢ odpowiednie standardowe dane geometrii kot zgodnie z
wynikami pomiarowymi.

Klikna¢ przycisk [Wysokos$¢ pojazdu], aby wyswietli¢ nastepujacy ekran:
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KOWALSKIJAN g
ALFAROMEQ GIULIETTA

Wysokos¢ nadwozia

Wysokos$¢ nadwozia 1

I 2
Na tym ekranie wybra¢ miejsce pomiaru wysokosci pojazdu i kliknac , aby przejs¢ do
kolejnego ekranu:

Wysokosc nadwozia

 KOWALSKIJAN g
ALFA ROMEOQ GIULIETTA

Wysokos¢ nadwozia 2

Wybra¢ metode przeprowadzania pomiaru — uzycie tasmy mierniczej lub dodatkowego
odblasku.

Funkcja pomocnicza

O
fo
Klikng¢ przycisk [Ustawienia systemowe] na dowolnym ekranie, aby wyswietli¢
nastepujacy ekran:

Strona 37 z 46



Instrukcja obstugi — Geometria Invento XV 550X

KOWALSKI JAN
ALFAROMEO GIULIETTA "

Ustawienia systemu

A ?2 % @ R = u up

F4 Fi Fa F12 F2 Fé ESC ENTER

Ustawienia systemowe

Ustawienia :
W celu zmiany istotnych opcji dotyczacych sprzetu, konfiguracji, hasta itp. klikna¢ przycisk
[Ustawienia parametrow], aby uruchomié ekran ustawien parametréw, jak przedstawiono na
rysunku:

KOWALSKIJAN g

Ustawienia parametrow s \
ALFAROMEO GIULIETTA

Ustawienia jezyka:| Poiski ﬁ Wyjécie z ustawies: Zamknaé program
Jednostka wysokosci: ﬁ Jednostka cisnienia kol Bar
Jednostka zbietnosci: | Stopaic = Miara kata:| 60
Dokladnosé wys$wietlania: Wysoka 0.01°) Ba Typ ekspozycji: Automatyczma ckspozycia
Baza danych: Standard Database Typ targetu wysokosci: 4
Typ targetow:| 5 ﬁ Typy kalibraci: 5
Status oprogramowania(HD): Wersia oficjaina
A ?2 4 B R = « B
F4 F1 F9 F12 F2 Fé ESC ENTER

Ustawienia parametrow

Ustawienia sprzetu zostaty wprowadzone fabrycznie. Nie zalecamy wprowadzania zmian przez
uzytkownikow. W razie potrzeby mozliwa jest zmiana hasta.

Wartosci moga by¢ przedstawione w mm lub w mierze katowej. Wartos¢ zbieznosci moze
przyja¢ forme wyswietlania identyczng jak kat pochylenia kota lub milimetry, jednakze po
wybraniu milimetréw nalezy wybrac srednice kota zgodnie z biezaca sytuacja, w przeciwnym
razie wystgpiag btedy w wynikach pomiarowych.
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np <

Klikng¢ BEMES, aby zapisa¢ wprowadzone zmiany lub klikng¢ B=SM, aby opusci¢ ekran
ustawiania parametrow bez zapisywania.

~
Informacje o uzytkowniku = :
Mozliwe jest zapisanie szczegdtowych informacji o stacji kontroli pojazdéw, tak aby osoby
potrzebujace ustugi regulacji geometrii k&t mogty skontaktowal sie ze stacjg kontroli
pojazddéw. Klikng¢ przycisk informacji o uzytkowniku, aby wyswietli¢ ekran informacji o

uzytkowniku:

KOWALSKIJAN g

Informacje uzytkownika
ALFAROMEO GIULIETTA

Firma: Kontakt:

Tdentyfikator sklepuz ID urzadzenia:

Telefon: Fax:

Adres:

LOGO: d's3d3'ULogopng 100°30,png

Reklama:
A ? ¢ @ H = « »
F4 F1 F9 F12 F2 F& ESC ENTER

Informacje o uzytkowniku

Po zakonczeniu wprowadzania danych klikna¢ BElES, aby zapisa¢ zmiany lub klikng¢ BESE,

aby wyjs¢ bez zapisywania.

Rejestracja
Funkcji nalezy uzy¢ po pierwszej instalacji oprogramowania lub ponownej instalacji systemu
operacyjnego. Kliknag¢ przycisk [Rejestracjal, jak przedstawiono na rysunku:
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D suwswme Register

USER ID: CWEFGFFQFWGJNOCAMERA

Licence NO: PAXGNJAGMDABUGWGOIBBVFNEVFWAIFEFWFDFVCVBTBEEXFHAGICHUALGCDN
AOEDHO

@ 1.Software and Extended Devices can be used only if registered;
2.Please send the USER ID to Servicer, and then copy the Licence No. from

A ? 0 O « »
F4 F1 F9 F12 ESC ENTER

Rejestracja

Wystac ID uzytkownika do dostawcy sprzetu, aby uzyska¢ numer licencji, a nastepnie kliknac

2, aby zapisa¢ zmiany po ich wprowadzeniu lub klikng¢ BES38, aby opusci¢ ekran rejestracji
bez zapisywania zmian.
Jesli oprogramowanie mozna normalnie uruchomi¢, nie nalezy wiacza¢ tego ekranu, aby
zapobiec zablokowaniu oprogramowania wskutek niewtasciwej obstugi.

Funkcje zarzadzania klientami oraz modelami pojazdow sg identyczne jak poprzednie funkcje.
Nie jest zalecane, aby uzytkownik samodzielnie ingerowat w funkcje kalibracyjne i nastawcze,
zatem funkgje te nie sg tutaj przedstawione.
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Srodki ostroznosci podczas obstugi oraz konserwacja urzadzenia

Przeczytad niniejszy rozdziat, aby uzyskac¢ informacje z nastepujacego zakresu:

1. Srodki ostroznosci dotyczace obstugi poszczegdlnych elementéw urzadzenia

2. Konserwacja, diagnostyka usterek i rozwigzywanie problemow

2.1 Srodki ostroznosci podczas obstugi oraz konserwacja tarcz

2.1.1 Utrzymywac powierzchnie tarcz w czystosci. Uzy¢ miekkiej suchej szmatki, aby wytrzec
tarcze unikajac zarysowan powierzchni.

2.1.2 Zabronione jest zmienianie statego potozenia miedzy tarczami a wspornikami.

Utrzymywa¢ powierzchnie tarcz w czystosci. Uzy¢ miekkiej suchej szmatki, aby wytrzec¢ tarcze

unikajac zarysowan powierzchni.

A Zachowa¢ ostroznos¢ podczas uzywania tarcz. Nie dotykac ich powierzchni i unikac
kontaktu z woda i olejami. Przenikniecie oleju wptynie niekorzystnie na dziatanie.

Srodki ostroznosci podczas obstugi oraz konserwacja komputera

Nie naciskac przycisku zasilania lub przycisku resetowania podczas dziatania komputera.
Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia oprogramowania i sprzetu.

Wszystkie domysine ustawienia zostaty fabrycznie dostosowane do wtasciwosci
sprzetowych i wymagan funkcjonalnych komputera. Nie modyfikowac zadnych ustawien w
systemie BIOS, gdyz moze to wptynac na prawidtowe funkcjonowanie komputera.

Nie uzywac komputera do innych celow, niezwigzanych z obstuga urzadzenia, takich jak:
ogladanie filmow, stuchanie muzyki lub granie w gry. Ma to zapobiec instalowaniu
niewtasciwego oprogramowania, co mogtoby doprowadzi¢ do usterki systemu
operacyjnego lub awarii systemu wskutek ataku wiruséw. Jesli konieczne jest rozszerzenie
funkcjonalnosci systemu, nalezy uprzednio skontaktowac sie z producentem.

Przy wiaczonym zasilaniu zabronione jest podtaczanie urzadzen do portu szeregowego
lub portu réwnolegtego, a takze klawiatury lub innych urzadzen wejsciowych/wyjsciowych.
Zalecane jest utrzymywanie komputera w czystosci i unikanie oddziatywania elektrycznosci
statycznej na sprzet.
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A Uwaga: Przechowywac instrukcje, sterowniki (ptyte) i karte gwarancyjna komputera!

Konserwacja uchwytu

Element mechaniczny jest integralng czesciag urzadzenia. Konieczne jest zapewnienie

integralnosci i odpowiedniego dziatania wspornika. Podczas uzytkowania nalezy zatem

zagwarantowac nastepujace warunki:

A. Uchwyt nie moze by¢ uszkodzony, zniszczony lub zdeformowany.

B. Jedli gérny element wspornika ma powazne $lady zuzycia, nalezy wymieni¢ go , aby
zapobiec porysowaniu obreczy kota.

C. Regularnie smarowac gwintowany pret i element przesuwny, aby zapewni¢ odpowiednie
dziatanie. (Rys. 4-2).

D. Regularnie dokreca¢ wszystkie Sruby potaczeniowe.

E. Ostroznie obchodzi¢ sie ze wspornikiem. Jesli nie jest uzywany, umiesci¢ go na uchwycie
i zachowac¢ ostroznos¢, aby nie spowodowal uszkodzen, ktére mogtyby wptynaé na
doktadnos¢ pomiarowa i okres zywotnosci sprzetu.

Rys. 4-2 Wspornik

Konserwacja obrotnicy
Konserwacja obrotnicy obejmuje gtownie okresowe czyszczenie, smarowanie i dokrecanie
elementéw mocujacych.
Metoda: Odwréci¢ obrotnice gora do dotu, odkreci¢ Srube mocujaca, zdemontowac wskaznik,
ramke i dolng ptyte, wyczysci¢ gbérng i dolng ptyte, ruchomy element i tozysko kulkowe.
Zmontowac wszystkie czesci w odwrotnej kolejnosci po nasmarowaniu tozyska kulkowego,
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nastepnie dokreci¢ srube (Rys. 4-3). Jesli wskaznik jest luzny, nalezy dokreci¢ Srube mocujaca
(Rys. 4-4). Przed wjazdem pojazdu na platforme do kontroli geometrii kot nalezy wsunac
sworznie blokujace obrotnice. W celu umieszczenia przednich két na obrotnicach, pojazd
powinien by¢ powoli przetaczany z platformy, aby zapobiec uszkodzeniu gornej ptyty
obrotnicy.

(Demontaz zeliwnej obrotnicy na dwie
czesci)

-

(Wyglad stalowej obrotnicy)

W 1 ; -
e . s i
Celim o Ele

(Element obrotowy stalowej obrotnicy)

(Demontaz stalowej obrotnicy na dwie
czesci)
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Obrotnica aluminiowa Specjalna wktadka gumowa

Konserwacja kolumny
Kolumna podnoszaca wymaga regularnego czyszczenia i smarowania.

A Uwaga: W normalnych warunkach roboczych uzytkownicy moga kontaktowac sie z nami
telefonicznie w sprawie usterek sprzetu lub nasza firma moze przystaé personel, ktéry upora
sie z tymi usterkami. Tak zwane usterki w normalnych warunkach roboczych oznaczajg
naturalne uszkodzenia powstate w normalnych warunkach roboczych, bez umysinych
uszkodzen lub zaniedbania, np. nienaturalnego zuzycia spowodowanego niewtasciwg obstuga,
demontazem czy naprawa.
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KARTA GWARANCYJNA

Urzadzenie do geometrii

TYP oo NE SEIYJNY oo

1. Firma P.U.P. TIP-TOPOL gwarantuje bezawaryjna prace urzadzenia przez okres 12 miesiecy od dnia
uruchomienia urzadzenia.

2. Uruchomienia urzadzenia oraz przeszkolenia obstugi dokonuje personel techniczny
firmy TIP-TOPOL.

3. W okresie gwarancyjnym Gwarant zapewnia bezptatne naprawy sprzetu (usuniecie awarii objetych
gwarancja)

4. W okresie gwarancji jedynym uprawnionym podmiotem do dokonywania napraw i przegladdw jest
Gwarant.

5. Naprawy gwarancyjne beda dokonywane w miejscu zainstalowania urzadzenia.

6. W przypadku uszkodzen powodujgcych wytaczenie urzadzenia z eksploatacji gwarancja ulega
przedtuzeniu o czas pomiedzy zgtoszeniem awarii a jej usunieciem — fakt ten musi zostac
udokumentowany wpisem uprawnionego pracownika serwisu Gwaranta.

7. Zobowiazania Uzytkownika:

- Uzytkownik urzadzenia zobowiazuje sie do przestrzegania zasad uzytkowania zawartych w
Jnstrukcji obstugi” dostarczonej wraz z urzadzeniem

- Uzytkownik zobowigzuje sie powiadomi¢ Gwaranta o kazdej awarii powodujacej koniecznosé
dokonania naprawy. Uzytkownik moze zgtosi¢ awarie w miejscu zakupu urzadzenia lub w
centrali firmy TIPTOPOL w Pobiedziskach tel. (0****61 8152 200)

- Wypetniona niniejsza ,Karta gwarancyjna” stanowi udokumentowanie prawa do gwarangji i
powinna by¢ przechowywana w miejscu zainstalowania urzadzenia i udostepniana
pracownikom serwisu firmy TIPTOPOL celem wykonywania adnotacji o naprawach i
ewentualnych przedtuzeniach czasu gwarangji.

8. Gwarancja wygasa w przypadku gdy:

- zostaty usuniete numery fabryczne urzadzenia,

- urzadzenie byto eksploatowane niezgodnie z przeznaczeniem lub w warunkach i w sposdb inny
niz okreslony w instrukcji obstugi

- uzytkownik lub podmiot trzeci dokonat napraw lub przerébek urzadzenia bez uzgodnienia z
Gwarantem,

- uszkodzenie powstato z winy uzytkownika lub w wyniku zdarzen losowych

- bez uzgodnienia z Gwarantem zostato zmienione miejsce zainstalowania urzadzenie dotyczy to
sytuacji kiedy np. urzadzenie zostato wywiezione/odsprzedane poza obszar kraju

9. Uzytkownik
Data sprzedazy i nr faktury (wypetnia Sprzedawca) .....crenrreoneceesnsesensseesssssssssssenens

Data uruchomienia, podpis (WYPEtNia SEIWIS) .....coccueerereumeeeieceisseeeiseseessesesseesssssessssesees
10. Oswiadczenie uzytkownika.
Oswiadczam, ze zapoznatem sie z warunkami gwarancji okreslonymi w niniejszej Karcie.
Potwierdzam petna sprawnosc¢ urzadzenia w chwili podpisania Karty Gwarancyjnej oraz fakt przeszkolenia

personelu obstugujacego urzadzenie.

NAZWa fIFMY, QATES ..eeiieiiiieee ettt ss ettt ss bbbttt

Data i podpis UZYtKOWNIKE ...ooooieieiieec e

Miejscowos¢ i data
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-
G TIP-TOPOL

Informacje srodowiskowe

Dziekujemy Panstwu za wybér naszych produktow. Jako Firmie, ktérej kwestia
ochrona srodowiska nie jest obojetna prosimy Panstwa o zapoznanie sie z ponizszymi

wskazowkami dotyczacymi postepowania ze zuzytymi produktami.

)74

Jedli produkt posiada na tabliczce znamionowej symbol przekreslonego kosza ™™ | stosowal nalezy

ponizsza procedure usuwania

Produkt ten moze zawierac substancje niebezpieczne dla srodowiska lub dla
zdrowia jesli nie zostang odpowiednio usuniete. Niniejsze informacje podane s3 po to,
aby zapobiec uwolnieniu niebezpiecznych substancji do sSrodowiska. Elementéw
elektrycznych i elektronicznych nigdy nie wolno wyrzuca¢ do kubtéw z odpadami
komunalnymi. Caty sprzet nalezy utylizowac zgodnie z obowigzujagcymi przepisami w
miejscu zainstalowania. Dzieki takiemu postepowaniu mozna unikna¢ groznych

konsekwencji dla Srodowiska i zdrowia.

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami w danym panstwie pozbycie sie produktu
w inny sposéb niz opisany powyzej bedzie karane. Zalecane jest rowniez segregowanie
innych odpadoéw: recykling zewnetrznego i wewnetrznego opakowania produktu oraz
zuzytych baterii i akumulatorow (jesli produkt takich wymaga). Panstwa pomoc jest
bardzo wazna, aby zmniejszy¢ ilos¢ surowcow potrzebnych do produkgji sprzetu,
zminimalizowa¢ wykorzystanie wysypisk $mieci oraz poprawi¢ jakos¢ zycia
zmniejszajac ilos¢ potencjalnie groznych substancji w srodowisku.

TIP-TOPOL Sp. z o.0.
62-010 Pobiedziska
ul. Kostrzynska 33
www.sklep.tiptopol.pl
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